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ค าภ า 
 

            คอภเซ็ปตยฟิสิกสย  ม.4  เรื่องสมการเคลื่อภที่แภวโค้ง เล่มภี้เรียบเรียง
ข้ึภเฟื่อใช้เป็ภคู่มือส าหรับเตรียมสอบใภชั้ภเรืยภหรือเตรียมสอบเฟื่อการศึกษา
ต่อใภระดับที่สูงข้ึภ  ราคาอาจจะแฟงไปบ้างเภื่องจากเป็ภการจัดท าแบบปริ้ภ
จ าภวภไม่มาก หวังว่าท่าภคงจะเข้าใจและให้การสภับสภุภ 
              หรือถ้าภักเรียภสภใจหภังสือภี้ ใภรูปแบบ E-BOOK ก็มีจ าหภ่ายที่เว็บไซตย ร้าภ
ภายอิภทรย ,MEB ,อุ๊กบี, ซีเอ็ด , hytexts และศูภยยหภังสือจุะาฯ 

            หภังสือภี้ส าเร็จได้ด้วยความช่วยเหลือจาก ผศ.วัพภา เดชภะ ม.ราชภัฏ
สงขลา  โดยเฉฟาะอย่างยิ่ง ผศ.จรัส บุมยธรรมา  ครูวิทยาศาสตรยดีเด่ภ
ระดับอุดมศึกษา ที่ได้ให้ค าแภะภ าที่มีประโยชภย  รวมถึงผู้บริหารมหาวิทยาลัย ฯ 
ทุกระดับชั้ภ ที่สภับสภุภส่งเสริมการท าผลงาภวิชาการ  และส่งเสริมการ
ให้บริการทางวิชาการแก่ชุมชภและสังคม จึงขอขอบฟระคุมทุกท่าภมา ม โอกาส
ภี้   
            ส าหรับท่าภที่สภใจหภังสือของกระผมแต่หาซ้ือไม่ได้ สามารถส่ังซ้ือได้
ทางไลภย หรือเฟสบุ๊คสุชาติ สุภาฟ 
 
 
 
                                                                                                          สุชาติ   สุภาฟ 
                                                                                              โทรศัฟทย  083-920-3825 
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สารบรั 

หภา้ 
 

บทที ่ 7 การเคลือ่ภทีแ่ภวโคง้                                                                           
7.1  การเคลื่อภที่แบบโฟรเจกไตลย                                                                                   
7.2  การภ าความรู้เกี่ยวกับการเคลื่อภที่แบบโฟรเจกไตลยมาใช้ให้เกิดประโยชภย              
7.3  การเคลื่อภที่แบบวงกลม                                                                                       
7.4  แรงดึงดูดระหว่างมวลกับการเคลื่อภที่เป็ภวงกลมของดาวเทียม                        
7.5  การภ าความรู้เกี่ยวกับการเคลื่อภที่แบบวงกลมมาใช้ให้เกิดประโยชภย                   
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บทท่ี  7  
การเคล่ือภท่ีแภวโคง้ 

 

การเคลื่อภแภวโค้งที่จะกล่าวถึงใภบทภี ้ มี 2 แบบด้วยกัภ คือ 
 

 

     1) การเคล่ือภท่ีแบบโฟรเจกไตลย   
    2) การเคล่ือภท่ีแบบวงกลม 

 
 

7.1  การเคล่ือภท่ีแบบโฟรเจกไตลย   
 

            การเคลื่อภที่แบบโฟรเจกไตลยเป็ภผลรวมของการเคลื่อภที่  2 แบบเข้า
ด้วยกัภ  คือ 
 

 

       1. เคล่ือภท่ีใภแภวราบดว้ยความเรว็คงตวั               
       2. เคล่ือภท่ีใภแภวดิง่ดว้ยความเรง่คงตวั 
 

 

          
                 

 

รูป 7.1  แภวราบด้วยความเร็วคงตัว แภวดิ่งด้วยความเร่งคงตัว 
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รูป  7.2  เมื่อรวมการเคลื่อภที่ทั้ง 2 เข้าด้วยกัภ 
 

        การทดลองเฟื่อแสดงให้เห็ภว่าความเร็วแภวดิ่งเป็ภอิสระจากความเร็ว
แภวราบ 
 

             การตรวจสอบความจริงภี้ท าได้ง่ายๆ โดยการดีดเหรียรให้ตกจากโต๊ะ เรา
จะฟบว่าไม่ว่าเหรียรจะมีความเร็วเท่าไร เวลาที่ตกถึงฟื้ภจะมีค่าเท่ากัภ 

 
 

   รูป  7.3  การทดลองเฟื่อแสดงให้เห็ภว่าความเร็วแภวดิ่ง 
เป็ภอิสระจากความเร็วแภวราบ 
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           เภื่องจากระยะทางใภแภวราบข้ึภอยู่กับความเร็วต้ภและมุม   เมื่อ
ฟล็อตกราฟแสดงความสัมฟัภธยระหว่างระยะทางใภแภวดิ่งกับระยะทางใภ
แภวราบ จะได้กราฟ  ดังรูป  
 

 
 

รูป 7.4  วิถีการเคลื่อภที่ ที่มุมเริ่มต้ภต่างๆ กัภ 
 

           จากรูป  7.4  จะเห็ภว่าเมื่อมุม 045i   จะได้ระยะทางใภแภวราบมากที่สุด 
และจะฟบว่าระยะไกลสุดของการเคลื่อภที่วิถีโค้ง   
 

           ที่มุม 030i          กับ    060i          มีค่าเท่ากัภ   
  และ ที่มุม 015i          กับ    075i          มีค่าเท่ากัภ   
 

หรือมุม  2  มุมใด ๆ  ที่มีค่ารวมกัภเท่ากับ  090   จะมีระยะไกลสุดเท่ากัภ   เช่ภ 
 

 

มุม 010   กับมุม 080    ระยะไกลสุดใภแภวราบ มีค่าเท่ากัภ   
มุม 020   กับมุม 070   ระยะไกลสุดใภแภวราบ มีค่าเท่ากัภ   


